
TM ROBOT
Collaborative Robot
Built-in Vision System

Smart

Simple

Safe



About Techman Robot Inc. (TRI)

TM Robot은 “Technology”와 “Human”이라는 두 단어를 결합한 

협동로봇을 말하며 대만의 Quanta Group의 자회사인 Quanta

Storage Inc.에서 자체 브랜드 Techman Robot을 출시하여 설계부터

제조까지 총괄하고 그룹사의 자사 제품 조립공정 라인을 적용하여 기술을

검증하였습니다.

외국 대형 제조업체가 만든 비전 식별 시스템과 경쟁할 수 있는 비전 식별

시스템이 내장되어 다양한 공정의 자동화를 실현할 수 있습니다.  

 

“우리는 시작부터 다른 길을 걷기로 결정했습니다.
- Ho Shi-Chi, Techman Robot 대표 -

About MTSE

(주)엠티에스이는 Techman Robot Inc.의 한국 공식 대리점으로

4차 산업에 핵심적인 역할이 될 수 있도록 협동로봇의 필요한 부가장치

(Plug & Play)를 개발하고 판매하며 빠르게 변화하는 산업현장의

페러다임 속에서 사람과 로봇이 융합하여 편리하고 안정된 자동화 솔루션을

제공하는 회사와 제품이 되도록 노력하겠습니다.



기본 내장 비전 시스템

하드웨어와 소프트웨어가 완벽하게 통합되어 있는 

TM로봇은 비전 시스템이 기본적으로 내장되어 

있습니다.

많은 시간과 비용이 소요되는 복잡한 비전 시스템의 

구성 방법에 대해서 더 이상 걱정할 필요가 없습니다.

비전 시스템의 다양한 기능

TM로봇의 내장된 비전 시스템으로 패턴매칭, 

위치 자동추적, 이미지 확인, 바코드리딩, 컬러검사, 

OCR, 누락검사 등의 기능을 구현합니다.

이러한 비전 시스템을 사용하여 복잡한 주변장치가 

없이도 자동화를 쉽게 구현할 수 있습 니다.

간편하고 쉬운 비전 사용법

TM로봇의 스마트 비전 시스템은 핸드 가이드 기능과 

결합되어 있기 때문에 로봇 프로그래밍 경험이 없더라도 

5분 안에 픽 앤 플레이스 작업이 가능 합니 다.

직관적이고 쉬운 인터페이스

더 이상 코딩이 필요 없습니다! HMI기반으로 완성된 

그래픽 차트를 통해 원하는 자동화 공정을 쉽고 빠르게 

완성할 수 있습니다. 프로그래밍 경험이 없는 비전문가도 

내장되어 있는 GUI(그래픽 유저 인터페이스) 기능을

통해 쉽게 프로그래밍을 할 수 있습니다.

또한, 무겁고 거추장스러웠던 티칭 팬던트 대신 노트북 

또는 태블릿을 통해 로봇을 제어할 수 있습니다.

다이렉트 티칭

TM로봇의 잘 디자인된 핸드가이드 기능은 사용자의 

편리함 뿐만 아니라 다른 로봇과는 또 다른 단순함을 

제공합니다. 핸드가이드 기능 으로 각각의 조건에 따라 

손으로 자유롭게 포즈와 포인트를 변경 및 설정을

할 수 있습니다

쉽고 빠른 배치

TM로봇의 간편하고 쉬운 프로그래밍과 비전 시스템을 

이용하여 다양한 공정에 적용할 수 있습니다.

이러한 장점들은 다품종 소량 생산 대응, 생산성 증대, 

그리고 비용 절감 효과로 나타납니다.

충격 감지

TM로봇은 협업로봇에 대한 ISO10218-1 / TS 15066 

인간과 로봇 협동 안전 요구사항을 준수하며, 사람 혹은 

물체와 충돌 시 이를 감지하여 자동적으로 로봇이 

정지하기 때문에 별도의 펜스나 안전장치가 필요하지 

않습니다.

안전한 협업

TM로봇은 하드웨어와 소프트웨어뿐만 아니라 운영상의 

디자인을 포함한 전체 로봇 시스템의 기본 설계 

디자인에서 사용자 안전을 최우선적으로 

생각하였습니다. 작업자의 안전을 보호하기 위해

최선을 다하는 TM의 노력은 생산과 제조산업에서 

인간과 협동의 시대를 이끌고 있습 니다

스트레스 없는 로봇운영

기존의 산업용 로봇의 운영은 많은 비용, 시간, 그리고 

인력이 필요 하였습니다. 그러나, TM로봇은 섬세하고 

친환경적인 디자인을 바탕으로 안전하고 쉬운 

운용방법을 제공합니다.

ISO 10218-1:2011     ISO/TS 15066:2016
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TM5

유연한 자동화 적용을 위한 첫 번째 선택 

TM5 협동로봇은 초보자도 쉽게 배울 수 있는 UI, 혁신적인 비전 기능,

그리고 최신의 안전 관련 기능을 갖추고 있어 다양한 산업분야에

빠르게 적용될 수 있습니다.

TM5 협동로봇은 완벽하게 통합된 비전을 통해 작업물의 위치확인,

패턴매칭, 1D 또는 2D 바코드 리딩 등의 다양한 응용 분야에 쉽게

적용될 수 있습니다.

이러한 혁신적인 기능을 통하여 진정한 Industry 4.0 솔루션을 제공합니다. 

▣ Reach: 700mm, 900mm

▣ Payload: 6kg, 4kg

응용분야

▣ 3C 산업(computers, communications, consumer electronics)

▣ 자동차 산업

▣ 식품 공업

▣ 기타

비전이 내장된 세계 최초의 협동로봇 
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TM 제품군 중 가장 높은 하중 처리

▣ Reach: 1100mm

▣ Payload: 14kg

응용분야: 

▣ 반도체 산업

▣ 패널 산업

▣ CNC 산업

▣ 기타

TM14

TM12

더 큰 하중을 위한 제품군 

높아진 하중 범위 

TM12와 TM14는 작업반경이 비슷한 다른 협동로봇에 비해 더 무거운

하중의 작업공정에도 적용이 가능합니다.

또한, TM12 와 TM14 모두 SMART, SIMPLE, SAFE 기술력이 모두 적용되었으며

작업환경의 변화에 따라 신속한 재배치가 가능합니다.

이를 통해 자동화 설비의 유지 비용을 줄이면서도, 다양한 산업 분야에 적용되어

작업 정밀도와 생산성을 향상시킵니다.

내장형 비전 시스템

TM의 내장된 비전 시스템은 템플릿 매칭, 사물 위치 파악, 누락검사, 바코드 식별 및

색상 분류를 지원합니다.

모든 비전 기능은 사용이 간편한 사용자 인터페이스에 통합되어 있어 프로그래밍이 쉽습니다.

강력한 하중 기능 + 넓은 작업 영역

▣ Reach: 1300mm

▣ Payload: 12kg

▣ 비슷한 팔 길이를 가진 다른 협업 로봇보다  

     더   무거운 제품의 작업을 처리할 수 있습니다. 

응용분야:

▣ 반도체 산업

▣ 패널 산업

▣ CNC 산업

▣ 기타
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TM5M, TM12M, TM14M

TM5M ：

전자 산업 조립에 적용 가능

TM12M ：

픽엔플레이스 및 머신텐딩에 적용가능

TM14M ：

고하중 픽업, 이송 작업과

반도체 웨이퍼 박스 이송에 적합

높은 유연성과 호환성

TM Robot의 고성능 mobile 제품군은 내장된 VDC 전원 공급장치를 사용하므로,

대부분 브랜드의 AGV/MR과 호환이 가능합니다.

정밀 위치 지정을 위한 비전 내장 

‘TM-Landmark’를 이용하여 mobile 로봇은 auto datum sequence나 여러 기계표면과 같은

3D 공간에서도 방향을 지정할 수 있습니다.

이를 통해 TM-M 로봇은 두개 이상의 작업공정을 이동하며 비전을 통해 좌표 수정, 픽엔플레이스,

머신텐딩 같은 작업공정에 효과적으로 적용될 수 있습니다.

SEMI S2 인증(선택사항) 

반도체 산업 공정 적용을 위한 SEMI S2 인증을 통해, 클린룸 환경에서도 웨이퍼 이송 작업 등을

자동화하는데 적합한 로봇임을 인증 받았습니다.

TM Mobile 제품군 
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TestingAssembling

Screw Driving Packaging

Machine Tending

Quality Inspection

Gluing

Loading & Unloading

Soldering

Conveyor Tracking

Injection Moulding

Unlimited PotentialAGV

TM 협동로봇 기존 산업용 로봇 TM 협동로봇 기존 산업용 로봇

협동로봇은 추가적인 안전 조치 없이도 작업장에서 안전하게 작동하도록 설계 되었습니다.

TM협동로봇은 고급 프로그래밍 기술이 필요한 기존 산업 로봇과 달리 프로그래밍이 간편합니다.

복잡한 코딩작업 없이도 작업 지침을 전송받을 수 있으며, TM의 협동로봇만의 안전한 기술,

간단한 사용자 인터페이스, 스마트 비전 시스템은 기존 산업용 로봇 대비 작업 라인 및 제품 변경에

신속하게 대응할 수 있습니다.

간단하고 안전한 TM협동로봇은 전기, 전자, 금속, 식품, 자동차, 운송 등 다양한 산업 분야에

적용될 수 있습니다.

기본 내장된 비전 시스템은 형상 매칭, 바코드 및 QR 코드 판독, 색상 인식, OCR, 제품 기능 검수 등

더욱 선진적인 작업을 가능하게 하며 자동화 기능과 생산성을 향상 시킵니다.

또한, TM-M 제품군은 VDC 전원으로 작동되므로 대부분의 AGV 및 이송 로봇과 호환이 가능합니다.

TM 협동로봇 VS 기존 산업용 로봇 TM 협동로봇의 다양한 산업분야 적용
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업공정에 적용가 능 

한가지 작업만을 할 수 있으며, 
이동하거나 작업 변경시 많은
추가 비용이 발생
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TM flow Smart Vision System

TM5 내장형 비전 시스템

이해하기 쉬운 그래픽 기반의 흐름 드래그&드롭  방식의 프로그래밍 

Techman Robot만의 Tmflow™는 혁신적인 로봇 프로그래밍 소프트웨어입니다.

각 기능들은 아이콘으로 표시되며 클릭 & 드래그로 프로그래밍 및 수정이 가능합니다.

산업용 로봇 코딩 경험이 없는 사용자도 5분 안에 비전을 사용한 픽업 & 플레이스 프로그램을

완성할 수 있습니다. 

항목 탐지 모듈 (찾기) 

패턴일치(형상  기반 패턴 매칭) :

항목의 특정 형상을 사용하여
제품의 위치를 찾습니다.

기표매칭 (마커매칭) : 

목표물 위에 두 포인트를 사용하여
제품의 위치를 찾습니다. 

이미지 향상 모듈 (향상) 

명암조절은 대비를 조절하여
이미지 향상을 위해 사용합니다. 

이미지 부드럽게 만들어 줍니다. 

이미지 흑백화는 흑백 이미지로 전환하는데  사용합니다. 

선을 더 두껍게 하거나 얇게 만들어서 
형태를 강화시킬 수 있습니다. 

색상 추출은 빨강, 파랑, 녹색 또는 채도 같은
특정 색상을 추출하는데  사용합니다. 

TM 바코드 리딩 기능을 통해 1D 바코드 & QR코드, 2D 데이터 메트릭스 디코드를 읽을 수 있습니다. 

바코드 / QR 코드 색깔 구별 

패턴일치(이미지 기반 패턴 매칭):

항목의 픽셀값 분포를 이용하여 
제품의 위치를 찾습니다.

불규칙한 항목 탐지 (Blob Finder) :

항목과 배경색 차이를 이용하여
제품의 위치를 찾습니다 

TM만의 사용자 친화적인 비전시스템을 이용하여 간단하고 편리한 Auto Tilt Correction, Auto Calibration / 

Auto Camera Parameter Setting 기능을 이용하여 쉽고 빠르게 사용 가능합니다.
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